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Stabilisatie van drones



RH2 'Stern‘



RH4 'Spyder'



SBIR project ASIMOV

Autonome Snel Inzetbare Multicopter 

voor Overzicht en Veiligheid



Octocopter versie



Quadcopter versie





“Out of the box”



SBIR Project DroneCatcher





RH3 'Swift'

max. payload max. vliegduur

Payload 5 kg 1,25 kg

Vliegduur 1 uur 6 uur

Max. snelheid 70 knopen (130 km/h)



DTP ‘CBRNcopter’
Remote Aerial CBRN Sensing

In dit project wordt onderzocht in 

hoeverre bestaande sensorsuites 

en monsternamemiddelen 

geïntegreerd kunnen worden in 

onbemande helikoptersystemen.



Hyperlink naar video’s

http://www.delftdynamics.nl/index.php?option=com_content&view=category&layout=blog&id=34&Itemid=57&lang=nl

